STWiOR - E-00.00.03
ROZBIORKA ELEMENTOW DROG I ULIC

1. WSTEP

1. Przedmiot STWiOR
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z rozbiérka elementéw ulic.

2. Zakres stosowania STWiOR
Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i
realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

3. Zakres robot objetych STWiOR
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia rob6t rozbiérkowych w obrebie
projektowanej drogi i obejmuja rozebranie:
- nawierzchni;
- kraweznikow;
- podbudowy,
- faw betonowych
Zmiana zakresu moze by¢ wprowadzona przez Inzyniera i wynika¢ bedzie z faktéw ustalonych w
czasie rozbidrki.

3.1 Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej STWiOR sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi normami i
STWiOR E-00.00.00.

3.2 Ogoélne wymagania dotyczace robét
Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako§¢ wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektowa, STWIOR 1 poleceniami Inzyniera.

Og6lne wymagania dotyczace rob6t podano w STT E-00.00.00 “Wymagania og6lne”.

2. MATERIALY
Nie wystegpuja. Materiat z rozbiérki nalezy w miare mozliwos$ci uzy¢ do odtworzenia rozbieranych
elementow.

3. SPRZET
Wykonawca powinien dysponowac¢ nastgpujacym, sprawnym sprzgtem:
Roboty zwiazane z rozbidrka nawierzchni i podbudowy wykonane bgda mechanicznie.
- samochody,
- mloty pneumatyczne.

4. TRANSPORT

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w STWiOR E-00.00.00 “Wymagania ogdélne”.
Materialy uzyskane z rozbiérki moga by¢ przewozone dowolnymi Srodkami transportu
zaakceptowanymi przez Inzyniera dla danego asortymentu materiatu rozbiérkowego.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogélne warunki wykonania robét
Ogdlne warunki wykonania robét podano w STWIOR E.00.00.00. “Wymagania ogdlne”.

5.2 Zakres wykonywanych robét

5.2.1 Wyznaczenie odcinka nawierzchni przeznaczonej do rozbiérki nalezy wykonaé¢ na podstawie



dokumentacji projektowe;j.

5.2.2 Oznakowanie rob6t prowadzonych w pasie drogowym. Za bezpieczenstwo ruchu na odcinku
wykonywanych robét odpowiedzialny jest Wykonawca robdt. Odcinki wykonywanych robét
nalezy oznaczy¢ zgodnie z zaleceniami podanymi w projekcie.

6.KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogdlne zasady kontroli rob6t podano w STWiOR E-00.00.00
Kontroli podlega spos6b wykonania robét rozbiérkowych, prawidtowos¢ transportu i sktadowania
materialéw uzyskanych podczas rozbiorki.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarowa robét jest m® (metr szecienny), m* ( metr kwadratowy), m (metr biezacy).

Ogdlne zasady obmiaru rob6t podano w STWiOR E-00.00.00.

8. ODBIOR ROBOT
Ogdlne zasady odbioru rob6t podano w STWiOR E-00.00.00.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Og6lne wymagania dotyczace ptatnosci podano w STWiOR E-00.00.00.

9.2.Ptatno$¢ za 1 m, m?, m’, mb rozebranej nawierzchni lub elementéw wraz z podbudowa i
wywozem na plac sktadowania nalezy przyjmowac¢ zgodnie z obmiarem i oceng jako$ci wykonywania
robot.

Cena wykonania robdt obejmuje:
— wyznaczenie miejsc rozbidrek;
— oznakowanie robot;
- rozebranie poszczegdlnych elementow;
— zaladunek i transport materialéw rozbiérkowych na sktadowisko;
- wywoz gruzu z terenu budowy;
- uporzadkowanie miejsca prowadzonych robét.

9.3 Szczegoltowy zakres robot
Zakres robét zostaje okreslony w opracowaniu kosztowym.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
“Instrukcja oznakowania rob6t prowadzonych w pasie drogowym” stanowiaca Zatacznik nr 1 do
Zarzadzania Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej oraz Spraw Wewngtrznych nr 184 z dnia
6.06.1990r.



