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1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczeg6towe] specyfikacjchteécznej (SST) & wymagania dotycce
wykonania i odbioru robét zwkanych z rozbiérk elementéw drég w zwiku z budow w Lesznie nawierzchni
w ulicach :

- Sosnowej, Wiewidérkowej, Boréwkowej, JagodowejziBmkowej, Paprociej, Wrzosowej, Kalinowej,
Jarzbinowej, BrzozowejSwierkowej, Topolowej, Modrzewiowej w Lesznie.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegbtowa specyfikacja techniczna (SST) jestostasa jako podstawowy dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét asanych z rozbidrk
— chodnika z kostki brukowej betonowej grub. 8 cm,
— nawierzchni z destruktu asfaltowego grub. 10 cm,
— nawierzchni z betonu cementowego grub. 10 cm,
— chodnika z ptyt betonowych grub. 5 cm,
— kraweznika betonowego na tawie betonowej z oporem,
wraz z zaladunkiem i odwiezieniem gruzu na sktag&wilub na miejsce wskazane przezyhiera na
odlegta¢ do 10 km.

1.4. Okre$lenia podstawowe

Stosowane okiégenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,Wymagani®log” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robét
Ogo6Ine wymagania dotygze rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogopie”1.5.
1.6. Okreslenie grupy, klasy i kategorii rob6t wg Wspdlnego Bwnika Zamoéwien CPV:

Gruparobot: 451  Przygotowanie terenu pod bgdo
Klasa robot: 4511 Roboty w zakresie burzem@biorki obiektéw budowlanych, roboty ziemne
Kategoria robot: 45111 Roboty w zakresie buizemmboty ziemne

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudav SST D-00.00.00
~Wymagania ogoélne” pkt 2.

3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotysze sprztu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3
3.2. Sprat do rozbiorki

Do wykonania robét zwrzanych z rozbidrk elementéw drog mi@ by wykorzystany sprd
zaakceptowany przeziyniera.

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu
OgobIne wymagania dotygee transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymaganddnaj pkt 4.
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4.2. Transport materiatow z rozbiorki

Materiat z rozbiorki mena przewoz dowolnymsérodkiem transportu.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-000MWymagania ogoélne” pkt 5.
5.2. Wykonanie robo6t rozbiérkowych

Roboty rozbiérkowe elementéw drég obejmujisunécie z terenu budowy wszystkich elementéw
wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokumeniggjojektova, SST lub wskazanych przezzimiera.

Roboty rozbiérkowe mma wykonyw& mechanicznie lubecznie w sposdb okéony w SST lub przez
Inzyniera.

Elementy i materiaty nierytkowe stag sie wlasnacia Wykonawcy, powinny b§ usungte z terenu budowy.
Mieszanka mineralno-asfaltowa, materialy kamierglementy ulic (obrze, kravezniki, ptytki chodnikowe,
kostka betonowa) po zakwalifikowaniu ich przezyimera do dalszegazycia - 3 wtasndcia Zamawiajcego.

Doty (wykopy) powstate po rozbiérce elementdéw dragajdupce sé w miejscach, gdzie zgodnie z
dokumentagj projektowa beda wykonane wykopy drogowe, powinny dytymczasowo zabezpieczone. W
szczegOlnéci nalezy zapobiec gromadzeniuesiv nich wody opadowe;j.

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje svykonania wykopow drogowych nale wypetnic, warstwami,
odpowiednim gruntem do poziomu otaczaggo terenu i zagci¢c zgodnie z wymaganiami ollenymi w SST
D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogollne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoiniet’6.
Wszystkie badania i pomiary wykonywangna koszt Wykonawcy.

6.2. Kontrola jakosci robét rozbiérkowych
Kontrola jakdci rob6t polega na wizualnej ocenie komplétriavykonanych rob6t rozbiérkowych oraz
sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementéw przeangzh do powtérnego wykorzystania.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-00.08\36nagania ogoélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarova rob6t zwazanych z rozbiérkelementéw drég jest:
dla podbudowy, nawierzchni -fmetr kwadratowy),
dla przykanalikdw kanalizacji deszczowej, ogrodaeniurka betonowego - m (metr),

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-00.00A@nagania ogoélne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrsgi podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 9
9.2. Cena jednostki obmiarowej

— Cena wykonania rob6t obejmuje oznakowanie miejsowgdzonych robot oraz:
a) dla rozbiorki warstw podbudowy i nawierzchni:
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— oznakowanie robdt,

— wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,
— rozkucie i zerwanie podbudowy i nawierzchni,

— zaladunek i wywiezienie materiatéw z rozbiorki,

— wyréwnanie podiga i uporadkowanie terenu rozbioérki.
b) dla rozbiérki elementow kanalizacji deszczowe;j:

— oznakowanie robat,

— odkopanie rozbieranych elementow,

— rozhiérka elementéw kanalizacji deszczowej,

— zaladunek i wywiezienie materiatu z rozbiorki,

— zasypanie dotdw po rozbieranych elementach,

— uporadkowanie terenu rozbiorki;

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Wg OST D.01.02.04
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