BRANZOWY ZAKLAD DOSWIADCZALNY
BUDOWNICTWA DROGOWEGO | MOSTOWEGO Sp. z o.0.

OGOLNE SPECYFIKACJE TECHNICZNE
D —-05.03.17b

NAPRAWA SPEKAN KRAW EDZIOWYCH
NAWIERZCHNI ASFALTOWEJ

y
Warszawd®006



Jednostka autorska,
opracowanie edytorskie i rozpowszechnienie:

Branzowy Zaktad Dagwiadczalny Budownictwa Drogowego
i Mostowego Sp. z 0.0.

03-808 Warszawa, ul. Mska 25, tel./fax: 0-22 871 87 90
www.drogowa.strefa.pl

Niniejsza ogélna specyfikacja techniczna jest niaeam pomocniczym do opracowania
szczego6towe] specyfikacji technicznej przy zlecainraalizacji rob6t na drogach, ulicach
i placach.

Tres¢ ogolnej specyfikacji technicznej jest aktualnada@n 30 czerwca 2006 r.
Przy sporzadzaniu szczego6towej specyfikacji technicznej maleuaktualné przepisy
zawarte w wykorzystywanej niniejszej ogolnej spé@dji technicznej.
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej og6lnej specyfikacji tecanigj (OST) § wymagania dotyege wykonania i
odbioru rob6t zwizanych z wykonaniem naprawyesn krawedziowych nawierzchni asfaltowej.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogodlna specyfikacja techniczna (OST) jest matemaf@mocniczym do opracowania szczegétowej
specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako do&nt przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i ieatji
robot na drogach, ulicach i placach.

1.3. Zakres robot obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét zwanych z
wykonaniem i odbiorem remontu gstkowego nawierzchni asfaltowej, likwidigego powierzchniowe
pojedyncze lub siatkowe dgania, wys¢pujace w bezpérednim gsiedztwie krawdzi jezdni.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Nawierzchnia asfaltowa - nawierzchnia, ktérej wagsta wykonane z kruszywa zwdanego lepiszczem
asfaltowym.

1.4.2.Spekania kravgdziowe nawierzchni asfaltowej - powierzchniowe pigjecze lub siatkowe sgkania
nawierzchni, wysipujace w bezpérednim asiedztwie krawdzi jezdni.

1.4.3.Naprawa sgkan krawedziowych — remont citkowy nawierzchni, likwidujcy jej odksztatcenia i
uszkodzenia, zagtajace bezpiecaestwu ruchu.

1.4.4.Remont castkowy — naprawa pojedynczych uszkagimawierzchni o powierzchni do okoto §m

1.4.5.Pozostate okrgenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi. polskimi normami i z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagawoigolne” [1] pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygee robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogd[d] pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatlow

Og6lne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania, padav OST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogolne” [1] pkt 2.

2.2. Materialy do wykonania robét
2.2.1. Zgodna¢ materiatdw z dokumentacprojektow lub SST

Materiaty do wykonania rob6t powinny bggodne z ustaleniami dokumentacji projektowej 38T .
2.2.2.Wymagania dotyczce materiatdw do naprawy gmn krawedziowych

Jeli dokumentacja projektowa lub SST nie ustala iefdo do naprawy sian krawedziowych mana
stosowd, w zaleznosci od rodzaju i wielkéci uszkodzenia:
— mieszanki mineralno-asfaltowe wytwarzanie i wbudesaye ,na gagco”, typu betonu asfaltowego lub
asfaltu lanego,
— mieszanki mineralno-asfaltowe wytwarzanie i wbudwaaye ,na zimno”,
— mieszanki mineralno-asfaltowe typu ,slurry seal”,
— konfekcjonowane mieszanki mineralno-emulsyjne, alegiane w szczelnych pojemnikach,
— powierzchniowe utrwalenia z zastosowaniem kationdwszybkorozpadowych emulsji asfaltowych,
— inne dodatkowe materiaty np. emulsje asfaltowealgstiptynnione.
Materiaty do naprawy sfran krawedziowych powinny odpowiadavymaganiom OST D-05.03.17 [2].

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotyseze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoing gkt 3.



3.2. Sprat stosowany do wykonania robot

Wykonawca przyspujacy do naprawy sikan krawedziowych powinien wykaza sie mazliwoscia
korzystania z:
— pity do ciecia nawierzchni, o mocy co najmniej 10 kW,
— miota pneumatycznego,
— sprzarki powietrza, o wydajrigi od 2 do 5 mpowietrza na mingt
— zagszczarki ptytowej,
— walca samojezdnego,
— skrapiarki, np. ze zbiornikiem pojemiod od 250 do 500 litréw zecznie prowadzaglanc spryskujca,
— przendnego opornika kragdziowego (drewnianego, metalowego),
— ew. remonterow do naprawy uszkofizerzucajcych pod cinieniem mieszankgrysu i emulsji asfaltowe;j
do naprawianego wyboju,
— sprztu pomocniczego, jak topaty, szczotki, listwosegagaczki, listwy profilowe.

4. TRANSPORT
4.1. Ogdélne wymagania dotycgce transportu
Ogo6lne wymagania dotysee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagalne” [1] pkt 4.

4.2, Transport materiatow

Materiaty sypkie ména przewozi dowolnymisrodkami transportu, w warunkach zabezpiegaaih je
przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi magderi i nadmiernym zawilgoceniem.
Pozostate materiaty powinny dyransportowane zgodnie z wymaganiami OST D-83.0[2].

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogoblne zasady wykonania robét podano w OST D-MQO0 ,Wymagania ogélne” [1] pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania rob6t

Spos6b wykonania rob6t powiniendygodny z dokumentagjprojektovs i SST. W przypadku braku
wystarczajcych danych mina korzysté z ustalé podanych w niniejszej specyfikacji.
Podstawowe czynioi przy wykonywaniu robo6t obejmayj
1. roboty przygotowawcze,
2. wykonanie remontu @atkowego (naprawy ggan krawedziowych) nawierzchni,
3. roboty wykaiczeniowe.

5.3. Roboty przygotowawcze

Przed przyspieniem do robét naly, na podstawie dokumentacji projektowej, SST Wwkkaza
Inzyniera:
— ustali lokalizacg robat,
— ew. ustak dane niezédne do szczegdtowego wytyczenia rob6t oraz usaldanych wysokiiowych,
— ew. usun¢ przeszkody, np. stupki, pachotki, elementy drégrodze itd.,
— ustali materialy niezbdne do wykonania rob4t naprawczych,
— ustali kolejnas¢, sposdb i termin wykonania robot.

5.4. Czynndci wstgpne przy przygotowaniu uszkodzonego miejsca do nagwy

Po ustaleniu zakresu uszkodze prawdopodobnych przyczyn ich powstania, pplerzygotowa

uszkodzone miejsce do naprawy bardzo starannieprze

— pionowe obgicie pitami tarczowymi krawdzi uszkodzenia na gdokas¢ umazliwiajaca wyréwnanie jego
dna, nadajc uszkodzeniu ksztait prostghkej figury geometrycznej,

— usunkcie luznych okruchow nawierzchni,

— usungcie wody, doprowadzag uszkodzone miejsce do stanu powietrzno-suchego,

— dokfadne oczyszczenie dna i krgdei uszkodzonego miejsca, przy pomocyspnego powietrza, z imych
ziarn grysugzwiru, piasku i pytu,

— skropienie oczyszczonego pogtoemulsy asfaltow w ilosci 0,5 I/nf,

— zaimpregnowanie kragdzi emulsy asfaltows (ew. asfaltem uptynnionym lub samoprzylepnymintami
kauczukowo-asfaltowymi),



— przymocowanie szpilkami przefrmeego opornika krawdziowego do podiza.
5.5. Wykonanie naprawy

Po wykonaniu czynrigi wstpnych wedtug punktu 5.4, nale
— whbudowa& mieszank, odpowiadajca wymaganiom punktu 2.2.2 do koryta, z nadmiarenza@gszczenie,
przy pomocy topat i listwowyckciagaczek oraz listew profilowych,
— zagsci¢ mieszank sprztem zagszczagcym, walcem lub zaggzczarlg ptytowa,
— po zagszczeniu mieszanki zalecg piolaczenie nowej warstwy z istnigja nawierzchrg zalat emulsy (ew.
asfaltem uptynnionym),
— zdemontowa przenagny opornik kravgdziowy.

5.6. Roboty wykaiczeniowe

Roboty wykaczeniowe powinny by zgodne z dokumentacjprojektova i SST. Do robot
wykonczeniowych nales prace zwizane z dostosowaniem wykonanych rob6t do istoygh warunkéw
terenowych, takie jak:

— usungcie poza teren rob6t materiatu z rozebranej naekerz
— odtworzenie elementéw czasowo ustyth, np. utagenie rozebranego chodnika, wyréwnanie pobocza itp.,
— roboty poradkujace otoczenie terenu robot.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania o@3Ifi] pkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien:

— uzysk& wymagane dokumenty, dopuszexa wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stasaw
(aprobaty techniczne, certyfikaty zgodon deklaracje zgodrici, ew. badania materiatow wykonane przez
dostawcow itp.),

— wykona badania wtéciwosci materialdw przeznaczonych do wykonania robotedéne przez Inyniera.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki bads/ykonawca przedstawiaipnierowi do akceptaciji.

6.3. Badania w czasie rob6t
Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw, ktére naley wykona w czasie rob6t podaje tablica 1.

Tablica 1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie robot

Lp. | WyszczegOlnienie bada pomiarow Czaztgélgvmc Wartcici dopuszczalne
1 | Roboty przygotowawcze lraz Wg pktu 5
2 | Czynndci wskpne przy przygoto-
waniu uszkodzonego miejsca do Ocena cigta Wg pktu 5
naprawy
3 | Wykonanie naprawy Ocenagta Wg pktu 5
4 | Roboty wykaczeniowe Ocena gjta Wg pktu 5

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-@0®,Wymagania ogolne” [1] pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej naprawyekpn krawedziowych.

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-0@0 ,Wymagania ogolne” [1] pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentapyojektowa, SST i wymaganiami lkyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wedtug pktu 6 daty wyniki pozytywne.



9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. OgdlIne ustalenia dotycgce podstawy platndci

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrgi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” [1]
pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fiwykonanej naprawy sfan krawedziowych obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robdt,
- dostarczenie materiatow i spta,
— wykonanie naprawy sfian krawedziowych wedtug wymagaspecyfikacji technicznej,
- przeprowadzenie pomiaréw i badaymaganych w specyfikacji technicznej,
— odwiezienie sprgu.

9.3. Sposbb rozliczenia rob6t tymczasowych i praowarzyszcych

Cena wykonania rob6t olilenych niniejsa OST obejmuje:
— roboty tymczasowe, ktéreaspotrzebne do wykonania rob6t podstawowych, ale saigprzekazywane
Zamawiajcemu i § usuwane po wykonaniu robét podstawowych,
- prace towarzyske, ktore s niezlydne do wykonania robét podstawowych, niezaliczame rdbot
tymczasowych, jak geodezyjne wytyczenie robot itd.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Ogolne specyfikacje techniczne (OST)

1. D-M-00.00.00 Wymagania ogoline
2. D-05.03.17 Remont ggtkowy nawierzchni bitumicznych



