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W niniejszej SST obowigzuja ustalenia zawarte w Ogoélnej Specyfikacji Technicznej (OST) D-
02.00.01

»Roboty ziemne. Wymagania ogoélne” i OST D-02.01.01 "Wykonanie wykopow w gruntach
nieskalistych” GDDP, Warszawa 2002 oraz w rozporzadzeniu MTiGM z 2 marca 1999 r. w sprawie
warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ drogi publiczne i ich usytuowanie ( Dz. U. nr 43
z 14 maja 1999 ), z nastgpujgcymi zmianami i uscisleniami

1. WSTEP
1.1.  Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania 1 odbioru rob6t drogowych zwigzanych z ,,Budowa ciggu komunikacyjnego wraz
Z miejscami postojowymi w pasie drogowym ulicy Barbary Jeziorkowskiej w Lesznie”

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zleceniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robdt przy wykonaniu
wykopow w gruntach II - IV kategorii i obejmuja:
- wykopy mechaniczne pod nawierzchnig¢ z transportem gruntu na odktad poza teren budowy,

1.4.  OKkreslenia podstawowe

Podane okreslenia sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami i definicjami
podanymi w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne " oraz SST D-02.00.01 pkt 1.4

15. Ogodlne wymagania dotyczace robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot oraz za zgodno$é
z Dokumentacja Projektowa, SST i poleceniami Inzyniera. Ogdélne wymagania dotyczace robot

podano w SST D-00.00.00. "Wymagania ogdlne”.

1.6.  Okreslenie grupy, klasy i kategorii robot wg Wspolnego Stownika Zamowien CPV:

Grupa robot: 451 Przygotowanie terenu pod budowe

Klasa robot: 4511 Roboty w zakresie burzenia i rozbiorki obiektow budowlanych, roboty
ziemne

Kategoria robot: 45111 Roboty w zakresie burzenia, roboty ziemne

2, MATERIALY (GRUNT)

Materiat wystepujacy w podtozu wykopu jest gruntem rodzimym, ktory bedzie stanowit
podtoze nawierzchni.

Zgodnie z Katalogiem typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnych [12]
powinien charakteryzowac si¢ grupa nosnosci G1 Gdy podtoze nawierzchni zaklasyfikowano do innej
grupy nosnosci, nalezy podtoze doprowadzi¢ do grupy nos$nosci Gl zgodnie z dokumentacja
projektowsg i SST.
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4. SPRZET
Ogolne wymagania i ustalenia dotyczace sprzetu okreslono w SST D-02.00.01 pkt 3
5. TRANSPORT
Ogolne wymagania i ustalenia dotyczace transportu okreslono w SST D-02.00.01 pkt 4.
6. WYKONANIE ROBOT
6.1.  Zasady prowadzenia robot

Ogodlne zasady prowadzenia robot podano w SST D-02.00.01 pkt 5.
Sposdb wykonania skarp wykopu powinien gwarantowaé ich stateczno§¢ w calym okresie
prowadzenia robot, a naprawa uszkodzen, wynikajacych z nieprawidtowego uksztaltowania skarp
wykopu, ich podcigcia lub innych odstepstw od dokumentacji projektowej obcigza Wykonawce.
Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypoéw powinny by¢ bezposrednio wbudowane
w nasyp lub przewiezione na odktad. O ile Inzynier dopusci czasowe sktadowanie odspojonych
gruntdw, nalezy je odpowiednio zabezpieczy¢ przed nadmiernym zawilgoceniem

6.2.  Roboty ziemne pod elementy odwodnienia i przedluzenie przepustu

Wykopy nalezy wykona¢ jako wykopy otwarte obudowane. Metody wykonania robot -
wykopu (recznie lub mechanicznie) powinny by¢ dostosowane do glebokosci wykopu, danych
geotechnicznych oraz posiadanego sprzetu mechanicznego.

Dno wykopu powinno by¢ rowne i wykonane ze spadkiem ustalonym w dokumentacji
projektowej.

Napotkane w obrebie wykopu przewody i kable nalezy zabezpieczy¢ wedlug wymagan
uzytkownikow tych urzadzen.

6.3. Wymagania dotyczace zageszczenia i no$nos$ci gruntu
Zageszczenie gruntu w wykopach (koryto pod konstrukcje) powinno spetniaé wymagania,
dotyczace minimalnej wartosci wskaznika zageszczenia (Is), podanego w tablicy 1. Wskaznik

zageszczenia nalezy okre$la¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne warto$ci wskaznika zageszczenia w wykopach

Minimalna warto$¢ Is dla drog:
kategoria ruchu KR2
Gorna warstwa o grubosci 50 cm 0,97

Strefa korpusu

Jezeli grunty rodzime w wykopach i1 miejscach zerowych nie spelniaja wymaganego
wskaznika zaggszczenia, to przed utozeniem konstrukcji nawierzchni nalezy je dogesci¢ do wartosci
Is, podanych w tab. 1.

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat tworzacy podtoze uniemozliwia przeprowadzenie
badania zaggszczenia, kontrole zageszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen ptytowych. Nalezy
okresli¢ pierwotny i wtorny modut odksztalcenia podioza wedlug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek
wtdrnego i pierwotnego modutu odksztalcenia (wskaznik odksztatcenia 10 ) nie powinien przekraczaé
2,5.

Wskazniki zaggszczenia gruntu okre$lone zgodnie z BN-77/8931-12 [9] dla innych czgsci
korpusu drogowego, powinny by¢ zgodne z normg PN-S-02205:1998 [4] dla ruchu KR 2.
W przypadku gruntéw dla ktorych nie mozna okresli¢ wskaznika zageszczenia nalezy okresli¢
wskaznik odksztatcenia 10, zgodnie z normg PN-S-02205:1998 [4].
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Wilgotnos¢ gruntu podtoza podczas zaggszczania powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej
z tolerancjg od -20% do +10%.

6.4.  Ruch budowlany

Nie nalezy dopuszczaé¢ ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grubo$¢ warstwy gruntu
(nadktadu) powyzej rzgdnych robot ziemnych jest mniejsza niz 0,3 m.

Z chwila przystapienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dopuszcza si¢ po nim
jedynie ruch maszyn wykonujacych te czynno$¢ budowlang. Moze odbywac si¢ jedynie sporadyczny
ruch pojazdow, ktore nie spowodujg uszkodzen powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodzen powierzchni robdt ziemnych, wynikajacych z niedotrzymania podanych
powyzej warunkdéw obcigza Wykonawce robot ziemnych.

7. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
7.1.  Ogdlne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-02.00.01 pkt 6.
Wszystkie badania i pomiary wykonywane sg na koszt Wykonawcy.

7.2. Kontrola wykonania wykopow

Kontrola wykonania wykopow polega na sprawdzeniu zgodnosci z wymaganiami okreslonymi
w dokumentacji projektowej i SST. W czasie kontroli szczegdlng uwagg nalezy zwrdci¢ na:

a) sposob odspajania gruntdow nie pogarszajacy ich wlasciwosci,

b) zapewnienie statecznosci skarp,

C) odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robot i po ich zakonczeniu,
d) doktadno$¢ wykonania wykopow (usytuowanie i wykonczenie),

e) zageszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug wymagan okreslonych w pkcie 5.2.
8. OBMIAR ROBOT

8.1.  Ogodlne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-02.00.01 pkt 7.

8.2.  Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest m3 (metr sze$cienny) wykonanego wykopu.
Jednostka obmiarowa plantowania skarp wykopow i dna rowow jest m? (metr kwadratowy

9. ODBIOR ROBOT
Ogoblne zasady odbioru robot podano w SST D-02.00.01 pkt 8.
10. PODSTAWA PLATNOSCI
10.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci.
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatno$ci podano w SST D-02.00.01 pkt 9.
10.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m3 wykopow w gruntach nieskalistych obejmuje:
— oznakowanie robot i zabezpieczenie terenu budowy,
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prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
wykonanie mechaniczne i reczne wykopu z transportem urobku na odklad poza teren budowy,

obejmujace: odspojenie, przemieszczenie, zatadunek, przewiezienie i wytadunek

umocnieniem $cian wykopu,

odwodnienie wykopu,

profilowanie dna wykopu, rowow, skarp,

zageszczenie powierzchni wykopu,

przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji technicznej,

Cena wykonania 1 m2 plantowania skarp wykopow i dna rowow obejmuje:

11.

11.1.

oznakowanie robot,

prace pomiarowe,

profilowanie i plantowanie powierzchni wykopu, rowow i skarp,

przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniczne;j.

PRZEPISY ZWIAZANE
Normy

Spis przepisow zwigzanych podano w SST D-02.00.01 pkt 10.



